Medel AC Motor Vektor Hiz Kontrol
Sistemleri

MEDEL ELEKTRONIK AC Motor Hiz Kontrol Sistemleri, 0.25
KW tek faz girisli cihazdan, 300 KW (i faz girigli cihaza kadar,
AC motor hiz kontrolu alaninda hizmet vermektedir. Software
yazilimi en yiiksek performansa sahip 32 bit Mikrokontroldriy-
le dizayn edilmistir. Tirkge disinda 3 dil secgenegi ile her (ilke-
de kolay programlanmasi saglanmustir.

IPM (Intelligent Power Modules) Akilli Giig Modiilleri ile olus-
turulmus gic kati sayesinde motor kisa devre korumasi gelis-
tirilmis PWM Modiilasyonu ile 2... 20 Khz anahtarlama frekan-
sl ile sessiz motor galismasi saglanmistir.

Harici uyartimli dogru akim motorunda, alan akisi, armatiir aki-
sina dik ve akilarin her biri di§erlerinden bagimsiz oldugundan,
torku degistirmek igin armatiir akimi degistiril

diginde, alan akisi bundan etkilenmez. Bunun sonuicu Olarak,
¢ok hizli gecis yaniti elde edilir. { | N

\

Asenkron motorda ise, rotor akimlar harici bir kaynaktan dog-

rudan degilde, stator alani ile, bunun rotor iletkenlerinden en-
diikledigi akim arasindaki etkilesimden tiretilebilir. Stator ve

rotor arasindaki fiziksel yalitim, optimal tork iretme kosullari-._

nin bu motorlarin dogasinda olmamasi sonucunu dogurur.
Vektor denetimli asenkron motorun galisma ilkesi, harici uyar- "
timli dogru akim motorunun galigma ilkesine denktir. Akiyi ve \_\
torku olusturan bilegenler birbirinden bagimsiz denetlenerek, L
asenkron motorlarda da dogru akim motorundakinéx_b@zen_..\
performans saglanir. N
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m Kolay montaj ve programlama

m Kapali gevirim aki denetimi

m Diiglik devirlerde tam tork olanagi

m Kisa siireli agir ylike dayanim

m Hizl yanit

m Her calisma noktasinda yiiksek etkinliK
m 4 bolgeli ¢aligma

Yiiksek performansh 16/32-Bit mikrodenetleyicilerin kullanildigi yeni yerli tasarim vektor denetimli cihazlarimizla sizlere asenkron motorlar igin

m Yiiksek kalkig momenti
m Hava / Sivi akigi

m Basing

m Sargl / Gozgl

m Dogrusal hareket

Uygulamalarinizda, yalitimli,

= Programlanabilir yumusatmasi ile ayarlanabilir hizlanma/yavaslama zamani: 00,0

m Inverter max cikis frekansi :00,00......... 204.00 Hz.

m Anahtarlama frekansi 1 2...... 20 Khz.

m Giris besleme gerilimi araliklan :154.... 364V , 304.... 456V.

m Girig besleme gerilimi toleransi 1=+ %20

m Girig besleme gerilimi frekans araligi 147...63 Hz.

m Inverter gikis gerilimi 2 [1] - Tek faz beslemeli : 0....220V.
[2] - Ug faz beslemeli : 0....380V.

Galisma ortam sicakligi :0-40°C

Frenleme : %30.

Giig : Nominal %150 Asir yiik %200.

Cos Q :0,98.

Bagil nem 15....%95.

Sogutma : Kuru soguk hava

Sinyal cikisl : [Kontak] - Run, Alarm.

m0...10V/4.... 20 mA

m RS 485/232 seri kanal ile bilgisayar ortaminda programlama ve galistirma (izerinden, gok duyarli

m Tork denetimi ve

m Hiz denetimi olanaklar sunmaktayiz.

m Biitiin otomasyon uygulamalarina cevap verebilecek kumanda baglantisi ve programlama meniisii

m Kullanici igin 2x16 karakter LCD ekran, membran tug takimi ve Tiirkge diginda 3 dil segenegi

m Ekranda, set ve motor frekansi, motor donis yon(, motor akimi ve devir bilgisi gérebilme

m En son galisma ve meni bilgilerinin, eneriji kesildikten sonra dahi flash eeprom’da siirekli saklanmasi

m Motor ¢aligma frekansinin 5 ayr yerden kontrol edilmesi
[1] - Tus takimi ile set degeri girisi: 00.00 Hz.... 204.00 Hz. 1/1000 hassasiyet
[2] - Yiksek ¢ozinirlikte analog giris 0....10 V/4.... 20 mA tam izole (16 Bit)
[3] - Harici potansiyometre ile analog kanaldan. 0....10 V/4.... 20 mA tam izole (16 Bit)
[4] - 3 Digital giris ile, meniiden programlanabilen sabit frekans segimi
[5] - UP/DOWN butonlari ile, motor devrinin dokunmatik uzak mesafeden ayarlanmasi

[LCD Ekran]-Asiri Gerilim, Digtik Gerilim, Agiri akim,
Motor kisa devre ve Start korumasi.




